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4 WA MKN.COM BR
CENTRAL MICROPROCESSADA
PARA PORTAO PIVOTANTE
OU BASCULANTE DUPLO
MODELO: DP1-2012

* AJUSTE DE RETARDO
* ESCOLHA DO MOTOR COM RETARDO
* EMBREAGEM ELETRONICA
* GRAVAGAO AUTOMATICA DE PERCURSO
* RECEPTOR INCORPORADO
» AJUSTES DIGITAIS... E MAIS...

CONHECENDO OS CONECTORES

*RX EXTERNO: Receptor externo (opcional)
*FOTO: Ligagéo de fotocélula (opcional)

¢ TRAVA: Médulo de acionamento de trava
(Opcional)

CONHECENDO OS JUMPER’S

« TENSAO: Seleciona a tens&o elétrica

* INSTALAR MOTOR: Escolhe o motor para
ser feito testes de instalagao

* RETARDO: Escolhe o motor que tera o
retardo de acionamento na abertura

* CONFIGURA: Ajusta Tempo de Percurso,
Tempo de Retardo, Fechamento Automatico
(Pausa) e Programagao de Controles Remoto.

CUIDADOS IMPORTANTES

« Ligue os fios com a eletricidade desligada

« Confira a tensdo elétrica do local com a
central e o motor

« Use material de boa qualidade. Nunca utilize
fios de telefone ou de bitola inferiora 2,0mm

« Instale sempre um disjuntor de uso exclusivo
do portdo com corrente de até 10A.

« Lugares propensos a descargas elétricas e
raios. Instale circuito protetor na entrada da
eletricidade na central, modelo MKN-PRR
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1°) Defina o motor que tera retardo de abertura
através do jumper “RETARDO”

2°)Coloque o jumper “CONFIGURA” em
“RET.”

3°)Pressione o botdo “PROGRAMA” para
ajustar o tempo. Cada clique acrescenta mais 1
segundo

4°)Apds escolhido o tempo de retardo,
recoloque o jumper “CONFIGURA” em “OFF”

1°)Coloque o jumper “CONFIGURA” em
“RET.”

2°)Pressione e MANTENHA pressionado o
botdo “PROGRAMA” até o LED “LD1" piscar
3vezes

3°) Concluido estes passos, recoloque o
jumper “CONFIGURA” em “OFF”

IMPORTANTE:
Com o tempo de retardo em 0 (zero), a
central fara com que os dois motores
sejam acionados simultaneamente. E o
jumper “RETARDO”fica sem fungéo.
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RESTAURANDO VALORES DE FABRICA

A central DP1-2012 sai pré-configurada de
fabrica conforme descrito no topico anterior.
Sempre que achar necessario é possivel
restaurar estes valores de fabrica (“resetar” a
central). Paraisso, siga os passos:
1°)Mantenha o jumper “CONFIGURA” na
posicao “OFF”

2°)Desligue a rede elétrica da central. Se
preferir, pode ser simplesmente retirando o
jumper “TENSAO”

3°) Aguarde pelo menos 3 segundos
4°)Pressione e MANTENHA pressionado o
botéo “PROGRAMA” e religue a rede elétrica
(recoloque o jumper “TENSAO”). A central
respondera com 3 piscadas no “LED”

Observagao:
Esta acdo ndo apaga os controles
remotos (TXs) gravados na memoria.
Se preferir faze-lo, siga os passos
descritos no tépico “APAGANDO OS
CONTROLES”
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0es.
-se no direito de alterar este manual sem prévio aviso

Duvidas, criticas ou sugesto
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SOBRE A MKN

E SIMPLES... E MKN...

Esta frase expressa a filosofia de trabalho da
equipe MKN em seus produtos, aplicando alta
tecnologia, qualidade e versatilidade, com
simplicidade na instalagéo e configuragdo de
seus equipamentos, tudo isso reunidos ao
melhor custo beneficio do mercado.

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

« Central Bivolt: 127V (110V) ou 220V
« Para motor monofasico de até 1/2HP (1/2CV)
« Para acionamento de portdo pivotante ou
basculante de 2 motores
« Embreagem eletronica ajustada por trimpot
« Percurso inteligente. Nao perde o tempo nas
paradas do portdo em meio ao percurso
« Tempo de percurso independente para cada
motor
« Tempo de retardo dos motores ajustavel
« Ajustes via botbes e jumper’s (digital; alta
precissao) para:

« Percurso: Programacgé&o automatica

+ Pausa (fechamento automatico)

« Tempo de retardo dos motores

» Programagéo de controles remotos (TXs)
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FUNCIONAMENTO DA CENTRAL

Esta central foi projetada para portao pivotante
(2 motores com acionamentos independentes)
e também para portdo basculante (2 motores
com acionamentos simultéaneo). Isto, devido ao
seu ajuste de tempo de retardo que pode ser
de zero (parte os 2 motores simultaneamente)
ou com tempo de até 30 segundos de retardo
entre os motores.

PIVOTANTE (FOLHA DUPLA)

Quando em portdo pivotante (2 motores
independentes) a central possui:

* Tempo independente de percurso para
cada motor: Este tempo é ajustado
automaticamente através de programagao.

* Tempo de retardo entre os motores: Ajuste
de tempo de 1 segundo até o méaximo de 30
segundos.

* Escolha do motor para executar o tempo
de retardo: Através do jumper “RETARDO” é
feito a escolha do motor que sofrera a retengéo
(atraso) no comando de abertura.

*Sobre o tempo deretardo:

1. O portdo que possui atraso so partira apds o
tempo de retardo, ou quando o primeiro motor
encontrar o sensor de fim de curso.
MKN » www.mkn.com.br
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ATIVANDO O

FECHAMENTO AUTOMATICO

1°)Coloque o jumper “CONFIGURA” na
posicdo “PAUSA”

2°)Pressione o botdo “PROGRAMA” para
ajustar o tempo. Cada clique acrescenta mais 2
segundos

3°)Apds configurado, recoloque o jumper

“CONFIGURA” naposicéo “OFF”
DESLIGANDO O

FECHAMENTO AUTOMATICO
1°)Coloque o jumper “CONFIGURA” na
posicéo “PAUSA”
2°)Pressione e MANTENHA pressionado o
botdo “PROGRAMA” até o LED “LD1" piscar
3vezes
3°)Recoloque o jumper “CONFIGURA” na
posicéo “OFF”

AJUSTANDO A FORCA DO MOTOR
Para ajustar a Forga do Motor (Embreagem
Eletronica) basta girar o trimpot “FORGCA”
conforme a necessidade.

: A forga do motor (embreagem

ambos os motores estéo acionados

« Escolha do motor para executar o retardo

« Tempo maximo de percurso: 2 minutos

« Saida para Médulo TRU MKN para
acionamento de Trava Eletromagnética
(Opcional. Nao acompanha a central)

* Pode ser ligado Médulo CLG/U MKN para
sinaleira ou luz de garagem (luz de cortesia)

« Entrada para fotocélula (antiesmagamento)

« Receptor (RX) Multicodigos: aceita diversas
marcas de controles digitais em 433,92MHz

« Grava até 41 controles independente da
quantidade de botdes***

***Algumas marcas de controles
poderéo ser gravados os demais
botées como sendo um novo
controle remoto
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2. Otempode retardo sé é aplicado na abertura
do portdo. No fechamento, a central faz a
compensagdo deste tempo de forma
AUTOMATICA. Ideal para portédo pivotante
que possui angulos de abertura diferente
(tempos diferentes entre os motores). A central
‘sabe’ onde estas folhas estdo e faz a
compensagado do retardo. Resumindo; na
instalagdo da central basta se preocupar com o
tempo de retardo para o momento de abertura
do portéo.

BASCULANTE

Quando configurada para basculante (2
motores simultaneo) a central tem que
OBRIGATORIAMENTE estar com o tempo de
retardo em ZERO. Neste caso:

* Nao ha tempo de retardo: Os 2 motores
partem simultaneamente

* Pode ser utilizado apenas 1 conjunto de
sensor de fim de curso: Interligue os bornes
“FCF-M1" e “FCF-M2" em seguida ao sensor
de fechamento do portdo. O mesmo se aplica
ao sensor de abertura, que devera estar ligado
juntamente nos bornes “FCA-M1" e “FCA-
m2".
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GRAVANDO CONTROLES
Pode sergravado até 41 controles remotos.
1°)Coloque o jumper
posicao “TX”

por 2 vezes o botdo “PROGRAMA” da central.
Observe o “LED”:
« 3 piscadas: Controle gravado com sucesso

controle que ja estava gravado na meméria

gravados. Aagao foiignorada.
« 1 piscadalonga: Memédria cheia ou Falha

*1. Algumas marcas de controles:
poderéo ser gravados os novos botdes:
como um novo controle remoto

*2. A gravagdo de novos botbes do
MESMO CONTROLE nao influencia na:
quantidade de TXs gravados na
memoria

*3. Se optar em ter mais de um botao do:
controle gravado na memoria, basta:
grava-lo normalmente.

*4. Pode ser gravados até 41 controles:
remotos

eletrénica) s6 acontece quando
MKN * www.mkn.com.br
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MODULO DE TRAVA (opcional)

Complementando a su TRAVA
versatilidade, a central DP1-201

possui conector para Maédul o °|O
TRU MKN de acionamento par: +
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DICAS E OBSERVAGOES

Deixe sempre o jumper
“CONFIGURA” na posigao
“OFF” para o funcionamento normal
da central

A

trava eletromagnética. B ¢
Plugue o médulo na central através do conector
“TRAVA”. Assim, sempre que o portdo for
comandado para se movimentar, a trava sera
imediatamente acionada por 3 segundos,
liberando o funcionamento dos motores.

Observagao:
: Para este funcionamento é necessario

o MODULO TRU da MKN e a trava
eletromagnética nao deve possuir
maddulo incorporado.

Também é possivel ligar na central DP1-2012 0
Médulo Universal CLG/U da MKN para
comandar sinaleira de adverténcias e/ou Luz
de Garagem Temporizado (CLG).
Saiba mais sobre o Médulo Universal CLG/U
entrando em contato com a MKN ou acessando
o site: www.mkn.com.br
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Quando em funcionamento normal
(jumper “CONFIGURA” na posigao
“OFF”) o LED “LD1" estiver dando 2
A piscadas rapidas por segundo, é a
indicagao de que a central esta
programada para executar o
fechamento automatico

Com o tempo de retardo em 0 (zero),
a central fara com que os dois
motores sejam acionados
simultaneamente. E o jumper
“RETARDO” fica sem fungao.

A

Utilizer o jumper “INSTALAR
MOTOR?” durante a instalagéo. Assim
é possivel certificar-se do correto
funcionamento de CADA motor antes
de fazer a programagéo automatica do
tempo de percurso do portdo.
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“CONFIGURA” na

2°) Acione e MANTENHA acionado o botao do
controle a ser gravado e pressione lentamente

« 2piscadas: Adicionado o novo botdo ao

« 1piscada: Controle e botdo ja estavam

|
+
|

‘ PRINCIPAIS CARACTERISTICAS ‘ CONHECENDO OS BORNES

BORNES:
*REDE - AC (x2): Rede elétrica

*MOTOR-1 (ligagdo do motor 1)
CM: Fio do comum do motor 1
AB: Fio de abertura do motor 1
FC: Fio de fechamento do motor 1
CAP (x2): Capacitor de partida do motor 1

*MOTOR-2 (ligagao do motor 2)
CM: Fio do comum do motor 2
AB: Fio de abertura do motor 2
FC: Fio de fechamento do motor 2
CAP (x2): Capacitor de partida do motor 2

*FIM CURSO M1 (sensores do motor 1)
FCAM?1: Sensor de abertura do motor 1
FCF M1: Sensor de fechamento do motor 1
GND: Comum da placa (Terra)

*FIM CURSO M2 (sensores do motor 2)
FCA M2: Sensor de abertura do motor 2
FCF M2: Sensor de fechamento do motor 2
GND: Comum da placa (Terra)

*«COMANDO:
GND: Comum da placa (Terra)
BOT: Botoeira de comando externo
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1°) Com a central desligada da rede elétrica,
faga aligagéo de todos os fios nos bornes

2°) Configure o jumper “TENSAO”

3°) Ligue arede elétrica

4°)Com o jumper “INSTALAR MOTOR”
escolha APENAS o motor que deseja testar.
Comande a central e confira as ligagdes . Faga
o mesmo para o segundo motor. Ao final,
recoloque o jumper “INSTALA MOTOR” em
“OFF” para o funcionamento normal da central
5°) Desligue a rede elétrica e deixe o portdo no
meio do percurso. Ligue a energia e comande a
central pela primeira vez. O portdo devera
OBRIGATORIAMENTE se movimentar no
sentido de abrir. Caso se movimente no sentido
de fechar, desligue a rede elétrica e inverta os
fios FC e AB do/s motor/es invertido/s.

6°) Coloque o jumper “CONFIGURA” na
posi¢do “PERC.” e aguarde. O portdo ira abrir
e fechar gravando automaticamente o tempo
de percurso. Apos isso, recoloque o jumper
“CONFIGURA” em “OFF” e a central esta
pronta para o uso. Também ¢é possivel fazer
mais ajustes (Forga do motor, Tempo de
Retardo, Fechamento Automatico e controle
remoto). Veja os proximos topicos.
MKN ¢ www.mkn.com.br
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APAGANDO OS CONTROLES

IMPORTANTE:
Esta acdo apagara completamente
todos os controles remotos
A gravados na memodria.

1°)Coloque o jumper “CONFIGURA” na
posigéo “TX”

2°)Pressione e MANTENHA pressionado o

botdo “PROGRAMA” da central e acione
algum controle remoto. O LED “LD1”
acendera.

3°)Continue MANTENDO o botao
“PROGRAMA” pressionado até que o LED
“LD1” dé 3 piscadas.

VALORES PADROES DE FABRICA

A central DP1-2012 sai pré-configurada de
fabrica com os seguintes valores:

« Tempo de Percurso de cada motor: 30
segundos

« Tempo de Retardo: 3 segundos

» Fechamento Automatico: Desativado
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DICAS E OBSERVAGOES
: A forga do motor (embreagem

eletrénica) s6 acontece quando
ambos os motores estéo acionados
Nunca corte ou emende a antena.
A Ela é projetada e calculada para obter

o melhor desempenho

A gravagéao de novos botdes do
MESMO controle remoto ndo
influencia na quantidade de TXs
gravados na memoria da central.

Para maior eficiéncia do receptor
embarcado, a antena deve ficar na
posicéo vertical e afastada de
qualquer fiagao ou partes metalicas

Em algumas marcas de controles
remoto, a central podera gravar
os demais botdes como sendo um

novo controle
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